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开放平台加速智能驾驶应用落地
オープンプラットフォームによる
スマート運転の実際運用の加速



挑战：技术强复杂性、硬件成本高昂
課題:技術の複雑さ、ハードウェアのコストの高さ

核心技术
コア技術

核心硬件
コアハードウェア

全向雷达
全方位レーダー
（$80,000）

毫米波雷达
ミリ波レーダー
（$100-$1000）

GPS
GPS

（$80-$6000）

摄像头
カメラ

（$50-$100）

环境感知
環境検知

智能决策与控制
スマート決定と制御

虚拟仿真
VRコンテンツ

高精地图
高精度の地図

高精定位
高精度の位置測定

系统安全
システムセキュリティ

车载操作系统
車載操作システム

车载硬件
車載ハードウェア

智能互联
インテリジェント
・コネクテッド

人机交互
HCI



智能驾驶的核心：安全
スマート運転の核心：安全性

网络安全
ネットセキュリティ

测试验证

実証実験

功能安全

機能安全

安全运营

安全な運営



开放平台：让每辆车都能具备智能驾驶能力
オープンプラットフォーム：全ての車をスマート運転車に

小度车载 OS
Baidu車載OS

量产解决方案
量産の解決策 无人作业小车

無人運転作業用車

量产低速园区自动驾驶方案
低速・パーク内での自動運転車量産

自动接驳小巴
自動運転シャトルバス

自主泊车
自動駐車

云端服务平台
クラウドサービス
プラットフォーム

数据平台
データープラッ
トフォーム

高精地图
高精度の地図

仿真服务
VRコンテンツ

安全
安全性

OTA
OTA技術

DuerOS
DuerOS技術

量产服务套件
量産サービス関連設備

开源软件平台
OSchinaソフト
ウェアプラット
フォーム

地图引擎
GISエンジン

高精定位
高精度の位置測定

端到端
解决方案

端末までの解決策

控制
制御

感知
検知

规划
プランニング

人机交互接口
HCI

运行环境
運営環境

实时操作系统
リアルタイムの操作システム

硬件开发平台
ハードウェア開発プ
ラットフォーム

车载计
算单元
車載計算
ユニット

GPS/
IMU

摄像头
カメラ

激光
雷达
レーザー
レーダー

毫米波
雷达

ミリ波レー
ダー

人机交互
硬件

HCIハード
ウェア

黑匣子
ブラック
ボックス

超声波雷达
超音波レー
ダー

传感器融合单元
センサー融合ユニット

车辆认证平台
車両認証プラッ
トフォーム

线控车辆
ステアバイワイヤ

开放车辆接口标准
車のインターフェース

基準を公開



智能驾驶落地的商业化基础
スマート運転の実際運用のビジネス基礎

0.10

0.15

0.20

0.25

0.30

0.35

0.40

0.45

0.50

0.55

0.60

0.65

0.70

0.75

0.80

2018 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30

出行服务成本
モビリティサービスのコスト
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Fleet owned AD (Fast adoption) Fleet owned AD (Slow adoption) Fleet owned non-AD

—速いペースの導入--遅いペースの導入 ・・ADなし

AV system cost 
will drop in the 

next 5 years
今後5年間、自動
運転システムのコ
ストが下がる

Increase in non-AV 
cost driven mainly by 

driver salaries
運転手への支給はコス
ト増加の主な原因であ

る。

AV takes off in 
mobility service 
in 2025-2027

2025-2027におい
て、モビリティ
サービスでの自動
運転技術は飛躍的
な発展を遂げる。

Source: McKinsey Analysis



开放平台： 快速迭代，持续创新
オープンプラットフォーム:急速な更新、持続な革新

2017.4

Hello Apollo
宣布全球
开放计划
グローバル開
放戦略の打ち
出し

2017.7

Apollo 1.0
封闭场地循迹
自动驾驶
封鎖環境内
における自動運転

2017.9

Apollo 1.5
固定车道
自动驾驶
既定ルート
における自動運転

2018.1

Apollo 2.0
简单城市路况
自动驾驶
一般公道における
自動運転

2018.4

Apollo 2.5
限定区域视觉
高速自动驾驶
限定的な地区
における視覚感知の
高速自動運転

2018.7

Apollo 3.0
量产低速园区自
动驾驶
低速自動運転車
両の量産



开放平台：让智能驾驶全面赋能各行各业
オープンプラットフォーム:スマート運転を各業界に原動力を注ぐ

“限制Apollo发展的，唯有开发者的想象
Apolloの発展を制限できる要素は、開発者の創造力のみ



現在の都市状況人と車の混雑

地上駐車場交通渋滞



自動運転による都市の変化

立体駐車場 道路空間の拡大 人車の分離 より多くの緑地 V2Xの導入、道路網のスマート化



智能驾驶：让城市更智能，生活更美好
スマート運転：都市をよりスマートに、暮らしをより素晴らしく

更安全 更高效 更绿色



Thanks!
ご清聴ありがとうございました


